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Constructeur Marque SAMAG
@ |Modéle Dénomination TM 22 ™22 PO
_E- Capacité Q = Charge de levage t. 2.2
.:E‘_ Centre de gravité ¢ = Distance mm. 600
'-E Mode de traction Batterie, Diesel, Gaz, Electriques BATTERIE
£ |commande Atimon, Conducleur assis/debout TIMON
© |Bandages V = Pleins, L = Preus av/ar A%
Roues (X = motrice) Nombre av/ar 1X+2/4
Elévation h3 = Hauteur de levee mm. 130
Tablier porte fourches  |DIN/ FE.M./ ISO / Recouvrantes Mon
g Fourches s-e-| . B0x170x1150
0 | . , L2 = Longueur compris porte fourches  mm. 725 | 830 -1204Q
¢ |Dimensions maximales
g B = Largeur hors tout . 780
& |Rayon de braguage Wa mm. 1580 © |1705 - 206508
Porte a faux avant * distance des fourches & lessieu mm. 8558
Largeur d'allée Ast avec palette 800x1200 longitudinal  mm. 2125 2250 - 26100
Translation en charge/a vide Krmvh 5/ 5/6-8/10,50
é Vitesse Levage en charge/a vide m/'s 0,02/007
;‘;’ g Descente en charge/a vide m/s 0,11/0,05
‘SE E Rampe gravie En charge/a vide % :
5 Rampe maximum gravie | En charge/a vide (KB 5 min.) %o 718
£ | w |Poids Batterie comprise Kg. 740 8706
‘3 % ; ’ Avec charge avant/ariére Kg. 1050/1890 | 1140/1930©
& | o | Poids par essieu 7
o Sans charge avant/arriére Kg. 615/125 710160 ©
z Nombre av/ar 34
E Roues Dimensions roues avant mim. ©310x80/ @125x50
= Dimensions roues arriére mm. @85x70
% |5 |Empattement X mm. 1352 @
%’ § Voie Milieu roues av/ar mm. 608390
|- Avec charge m1 au paint le plus bas mm. a5
4 Garde au sol
@ Avec charge m2 au centre de empattement mm. 155
j Frein de service Mecanigue/hydrauligue/pneumatique Electrigue
i Frein de stationnement | Avec pied/a mainhomme mort Homme mort
Z DIN NON
‘fi - Batterie Tension/capacité avec 5 heures de décharge V/Ah 24/280
_E % Poids Ka. 260
% ‘E Motsrs Sleetfioubs Moteur de traction pw_ssanoe (KBEBOmin.) Kw 1,5 (Excitation séparée)
3 8 Mateur de levage puissance avec 15%  Kw 15
Transmission Type Electronigue
Réducteur Type Engrenages hélicoidales
Pression de travail Pour les equipements bar 150
Niveau sonore Miveau moyen & l'oreille de l'operateur  dB (A) =70

AST comprend “a” (espace de manoeuvre) = 200 mm,

@ Le premier valeur est avec Plate-forme fermée, le deuxieme abbaissée pour transport operateur.
@  Avec fourches 4 repose augment de 92 mm.

©  valeurs sans opérateur.

TM 22 P.O. VERSION AVEC
PLATE-FORME OPERATEUR




